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EO Serisi Step Motorlar

Yuksek tork gerektiren uygulamalaricin
tasarlanan EO serisi, NEMA17 - NEMA23 -
NEMA24 - NEMA34 gbvde yapist ve frenli
secenekleriyle stabil calisma ve hassas
konumlama saglar.

TORK ARALIGI ADIM ACISI
0.5-12 Nm 1.8° / 200 adim

JKON-TEK

To Be The Best Motion Control Provider

GOVDE TiPi
NEMAT17 - NEMA23 - NEMA24 - NEMA34

STEP MOTOR NEDIR? o TORK | AMPER MIL UYUMLU
URUN KODU KALINLIGI SURUCOLER
Acik cevrim step motorlar, otomasyon ve (mm)
hareket kontrol sistemlerinde yaygin olarak NEMAT7 EO556
kullamlan, hassas konumlama kabiliyeti (42) E042-04 05 | 15 5 41 ESAA 22,00
saglayan motorlardir. Bu motorlar strekli EO556
S i irli i EO057-1 1. 2. 5 4., !
cejgre\rme yerine belirli adimlar ile hareket NEMA23 057-13 3 8 8.0 545 ESAA 30.00
' (57) E0556
N E057-23 23 5.0 8.0 76 ESAA 35.00
( NEMA24 EO556
ADIM ADIM HAREKET: (60) E060-30 3.0 5.0 8.0 89 ESGA 50.00
Her darbe, sabit bir dénme acisina E086-45 | 45 @ 60 | 140 80 20 50.00
karsilik gelir. Bu sayede motor, ylksek
dogrulukta konumlandirma saglar ve E086-45S | 45 6.0 127 80 EE%SGSA? 59.00
hassas pozisyonlama islemlerinde Ustln E0860AH
\ performans sergiler. E086-85 85 @ 6.0 14.0 M8 | rcen-pogn | 8500
EO860AH
( -
L OIS NEMA34 E086-855 & 85 6.0 127 118 ESGA - ESBA 85.00
(86) EO860AH
Diger motor tlrlerine kiyasla step motorlarin E086-120 = 120 6.0 14.0 150 ES8A 15.00
kontrolii daha basittir. istenen hareketin
E086-45BK E0556
Zaétl)arlmaa icin y;lmlzca uygun figyal Frenli 45 1 42 127 121 ESBA 125.00
arbelerinin gonderilmesi yeterlidir. EO86-85BK EO860AH
Frenli 85 42 127 159 ESGA - ESBA 150.00
(
R ; E086-120BK EO860AH
TEKNIK OZELLIKLER: Frenli 12.0 42 14.0 191 ES8A 175.00
Faz sayisi: 2 . .
Hassasiyet: +5% (tam kapasite adimlama, IZOLELI KABLO
yitkstiz) GIRISLERI
Calisma Sicaklhigr: 85°C MAX
Ortam Sicakligr: -25°C-+55°C
Izolasyon Direnci: 100MQmin 500VDC
Dayaniklilik: Bir dakika i¢in 500VAC
Dairesel Hata: 0.02 Max (450g-yiik)
Eksenel Hata: 0.08 Max (450g-yk)
N

FARKLI GOVDE
SECENEKLERI

KABLO UZUNLUGU )
15M FARKLI MiL
SECENEKLERI
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EO/ES Serisi Step Motor Surticuler

32 bit DSP teknolojisine sahip, ultra

dusuk titresim gurualtult ve yiksek dahili
cozunurluklt, kompakt boyutta yuksek
performans sunan iki faz step motor suricui

cozumleri

TEKNOLOJi PALS FREKANSI
32 Bit DSP 500 kHz’e kadar

JKON-TEK

To Be The Best Motion Control Provider

AKIM ARALIGI — ALARM CIKIS
45 - 8,4A #*— Optik izolasyonlu

(

GENEL OZELLIKLER BESLEME UYUMLU FiYAT

Cozunurlik ayar araligr 200-
51200°dur ve daha yliksek ¢ozinirlik EO E0556 5.6A vDC( 222 1510 E042-57-60 50.00
ozellestirilebilir EO860AH 72A VACbosg | EO86 80.00
500KHZz’e kadar pals yanit frekans ES4A 4.5A VDC (15-50) EQ42-57 50.00
(fabrika degeri 200KHz) )

ES ES6A 6.0A VR8O E057-60-86 55.00
4 telli, 6 telli ve 8 telli iki fazh step Alarm Cikis (20-60)
motorlara uygundur VDC (24-110)

ES8A 8.4A VAC (20-80) EO86 84.00

Pals, yon, sinyal girisleri 4.5V~28VDCile
uyumludur, ayrica bir direng baglamaya
gerek yoktur.

Degisken ve tek uclu PUL/DIR komutlan
L ile uyumlu

(
TEKNOLOJi VE PERFORMANS
Yeni 32 bit DSP teknolojisi

Dusuk pals komutlar ile yuksek pals
komutu performansi almaya olanak

taniyan dzel algoritma EO SERISI

Ultra disuk titresim glriltisu Ul S

Dahili ylksek ¢ozinurliuk Dahili Yiiksek Cozunurluk
Optik izolasyonlu diferansiyel sinyal
\ girisi
r .

FONKSIYON VE KORUMA

Asin voltaj, dusuk voltaj ve asirn akim
koruma fonksiyonlan

Parametre agilisinda otomatik motor
eslestirme fonksiyonu

Degisken akim kontroldi, motor
1sinmasin blyuk 6l¢lide azaltir ES SERISi

. IQ {izerinden paEs kontrolii, tek / Alarm Cikis
cift pals kontrolii ve motor test

fonksiyonlar (ES SERISI) Ozel Fonksiyonlar

. Optik jzolasyonlu alarm c¢ikis1 (ES
L SERISi)
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EC Serisi Enkoderli Step Motorlar
(Hibrit Servo)

NEMA 23, NEMA 24, NEMA 34 govde

yapisi, entegre encoder geri beslemesi ve
otomatik akim optimizasyonu ile endUlstriyel
uygulamalarda hassas pozisyonlama sunan

hibrit servo motor ailesi.

TORK ARALIGI Govde Olcisii
23-12Nm NEMA 23-24-34

KONTROL YAPISI J KO N _T E K

To Be The Best Motion Control Provider

1000 PPR Encoder geri beslemeli hibrit servo

ENKODERLI STEP MOTOR NEDIR? MIL
URONKopu | TORK | AMPER | o) INLIGI A
Enkoderli step motor, bir step motor ile (mm) SURUCULER
geri besleme kontrol sistemini birlestiren NEMA23
bir motor turiidir. Acik cevrim step motorla (57) EC57-23 23 | 45 8.0 103.0 EC808D 65.00
karsilastinldiginda, kapali cevrim step NEMA24
motor; kontrol hassasiyeti, verimlilik ve (60) EC60-35 35 5 8.0 135.0 EC808D 75.00
yUIV( uyumu agisindan énemli iyilestirmeler £C808D
| saglar. EC86-45 45 6.0 14.0 103.0 ECB08AH 85.00
( NEMA34 EC808D
GERi BESLEME KONTROLU (86) EC86-85 85 6.0 14.0 144.0 ECB08AH 110.00
Enkoderli step motor, motorun dénis EC86-20 | 120 60 40 | 1500  LGUSD 150,00
pozisyonu ve hizi hakkinda gercek zamanh
geri bildirim saglayabilen bir encoder
ile donatilmistir. Bu, kontrol sisteminin iZOLELi KABLO 1000 PPR
sapmalan algilamasina ve dizeltmesine GiRiSLERi ENKODER
L olanak tanr.
(. -
YUKSEK HASSASIYET VE
YUKSEK VERIMLILIK

Diger motor tiirlerine k1yasla step motorlarin
kontroll daha basittir. Istenen hareketin
saglanmas i¢in yalnzca uygun sinyal

| darbelerinin génderilmesi yeterlidir. FARKLI GC)VDI;'
SECENEKLERI
( . . KABLO UZUNLUGU
TEKNIK OZELLIKLER: 3IM
Faz Sayist: 2
Hassasiyet: +5%(tam kapasite adimlama,
yuksiz)

Calisma Sicakligr: 85°C MAX

Ortam Sicakligr: -25°C~+55°C
izolasyon Direnci: 100MQmin 500VDC
Dayaniklhlik: Bir dakika icin 500VAC
Dairesel Hata: 0.02 Max(450g-yiik)
Eksenel Hata: 0.08 Max(450g-yuk)
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EC Serisi Enkoderli (Hibrit Servo) Motor Suruculer
Ethercat Haberlesmeli Step Motor Suruculer
Analog girisli Step Motor Suruculer

Floating point 32 bit MCU gelismis vektor kontrol
algoritmalanyla kapali cevrim performansin endustriyel
dayanikhilikla birlestiren hibrit servo siurlcuU ailesi
ve Ethercat haberlesme , 0-10V analog giris veya
potansiyometre baglantisi imkani veren esnek modeller

TEKNOLOJ PALS FREKANSI
F
32 Bit MCU 500 kHz'e kadar ~EtNErCAT.

KONTROL TEKNOLOZJiSi +— ANALOG GIRi$ J KO N = T E K
FOC 4e SVPWM kapah gevr-im i — O_-IOV To Be The Best Motion Control Provider

(

GENEL OZELLIKLER URUN | AKIM | BESLEME UYUMLU FiYAT
P KODU DEGERI VOLTAJI MOTORLAR UsD

+ Encoder ¢6zlnurligl 500~5000 arasi
ayarlanabilir, varsayilan 1000 pals encoder EC808D 8.0A | VDC (24-80) EC57-60-86 | 110.00

, . ENKODERLI VDC (24-110
500KHz'e kadar pals yanit frekanst (fabrika HERITSERVO | ECB0BAH  80A | \RCHRATI ECS7-60-86 150,00

degeri 200KHz) —
ETHERCAT EO-EC SERISI
Pals, yon ve cevrimdist sinyal girisleri 5~24Vile HABERLESMELI E2E-8CM  80A | VDC(24-75) TUM MOTORLAR 215.00

uyumludur ANALOG _ EO SERISI
Cikis akimint ylke gore otomatik ayarlama GIRISLI TUM MOTORLAR

$5880 8.0A | VDC(20-60) 80.00

«  Ethercat haberlesme {lizerinden hiz referansi
verebilme (E2E-8CM)

+  Hem acik cevrim hem de enkoderli step
motorlarla kullamlabilir (E2E-8CM)

+ 0-10Vanalog voltaj ile veya potansiyometre
baglantisi ile iz referansi verebilme (SS880)
L (Sadece acik cevrim step motorlar)

(

TEKNOLOJi VE PERFORMANS
Yeni floating point 32bit MCU teknolojisi

Ultra duistk titresim gariltisi Gelismis Vektor Kontrol

Ayarlanabilir yiksek step kapasitesi FOC/SVPWN
Motor1sinmasim ¢nemli 6lclide azaltan gelismis
vektor kontrol teknolojisi

° FOC ve SVPWN kapali cevrim kontrol teknolojisi .
POTANSIYOMETRE

, EthercAT <
( FONKSIYON VE KORUMA BAGLANTISI

Asin voltaj, dustk voltaj ve asin akim koruma
fonksiyonlan

SADECE
ACIK CEVRIM

E2E-8CM MOTORLAR

Parametre agiisinda otomatik motor eslestirme

fonksiyonu $S880

+ 10 lizerinden pals kontrolii, tek / cift pals
kontrolii ve motor test fonksiyonlar (SS880)

+  Optik izolasyonlu alarm ¢ikis1 (EC808AH/E2E- .

8CM/SS880) ACIK CEVRIM
VE ENKODERLI
MOTORLARLA

0-10V
ANALOG

UYUMLU GIRIS

«  EtherCat haberlesme lizerinden Devir okuma ve
Tork okuma (E2E-8CM)

+  Home fonksiyonu (E2E-8CM)

ma
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PLFOGO Serisi Planet Reduktorler

400W servo motorlarile 57-60 (Nema23-
Nema24) govde step motorlar icin yuksek
verimli, disuk bosluklu planet reduktor
codzumleri.

GiRIiS DEVRI @ VERIMLILIK
Maks. 6000 rpm %97 tek kademe

JKON-TEK

To Be The Best Motion Control Provider

BOSLUK DEGERI
< 3 arcmin

GENEL OZELLIKLER - GIRIS MIL | CIKIS MIL | NOMINAL | o ~vrin | TAHVIL | UYUMLU
URUN KODU | KALINLIGI | KALINLIGI |  CIKIS DEGERI MOTORLAR
JKON-TEK PLF60 serisi, planet disli (mm) (mm) TORKU
mimariye sahip kompakt yapisiyla giic PLF060-L1-
aktanmim dengeli bicimde dagitarak yiksek 3.52-p2-8 8 14 16.5 3 13 ”Emgi 120.00
tork, yiksek verimlilik ve ylksek hassasiyet
M PLF060 | PLF060-L1- 8 1 27 3 15 57-60 120.00
saglar.. Servo ve step motorlar.l.a Fam o (STEP) | 5-§2-P2-8 : GOVDE .
uyum icinde calisan bu seri, distk gurilti PLFOGO-L1- STEP
seviyesi ve hassas geri bosluk degerleriile 10-S2-P2-8 8 14 8.5 3 110 | MOTORLAR | 120.00
endUstriyel otomasyonda surdurtlebilir PLFO60-L1-
L performans sunar. 10-S2-P2-14 14 16 16.5 3 1:3 soou 120.00
( — o
PLANET DISLi MiMARISi PLFO6O | PLFO6O-LT- |4, 16 27 3 15 | SERVO  120.00
(SERVO) | 5-S2-P2-14 MOTORLAR
Coklu disli temas yuzeyleriile yukui esit PLF060-L1- " 6 85 3 110 120.00
dagitarak aginmay1 azaltir, kompakt 3-52-P2-14 ’ : ’
Olcllerde ylksek tork aktarmi ve uzun
L 6marld kullamm saglar.
( (
USTUN ENERJI VERIMLILIGI TEKNIK OZELLIKLER:
Optimize edilmis disli geometrisi sayesinde . .
tek kademede %97, iki kademede %95 Ozellik Deger
L verimlilikle gl¢ kayiplanm minimumda tutar. Goévde Boyutu 400W Servo Motorlar ve 57 - 60(Nema23 - Nema24)
(. . ; : Govde Step Motorlarigin uygun
DUSUK BOSLUK HASSASIYETI
Girig Devri Maksimum 6000 rpm
Konumlandirma uygulamalarnnda 3 arcmin’e
kadar dU§en b0§|_uk deéerl_eri ile tekrar Verimlilik %97 (tek kademe“), %95 (g]ft kademe“)
_ edilebilirlik ve yliksek dogruluk saglar. Bosluk (Backlash) < 3 arcmin (tek kademe), < 5 arcmin (ift kademe)
( -
SESSIZ VE DAYANIKLI Calisma Guriltist < 65 dB, titresimi azaltilrms yap1
65 dB’nin altindaki calisma giirtiltiisti ve Uyumlu Motorlar ~ Servo motorlar ve agik/kapali cevrim step motorlar
titresim azaltilms yapist ile uzun sireli Cikis Torku Agir yik uygulamalannda yiiksek ve dengeli tork aktarimi
L kullanimlarda bile stabil performans sunar. L
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PLF 060 STEP MODELLERI -
Uyumlu motor boyutlan :@8*31/@38.1°5/4-47.14%47.14
{Parametreler  Oran 3 4 5 1 10
Nomimalokstoky | 165 | 27 | 2 | 195 | 85
Tork dayanimi Nominal cikos torkunun iki kati
Malethgen®) | 0207 | 0034 | 0092 | 0.091 | 0091
Izin verlen radyal yik N 485
lzin verilen eksenel yiik N 380 -~
Tekni Pasarrstisher . =0
Moemrad gag hen {n'man) 2000 | el i B {rfmin (0] ™, -._..
aitama Yok ores yadlams Orum Seakkbess Kllassimas | «25--90°C :’% :|| )
Furubsm el Civea Ly cene (M} F {'),J . A e
Tisms yih erirn g} | _ar =l
Fl-l& NFMIM&M B 1- Agirlik 11kg
m PR
B 4-25.500%5 &
)l g
BB
£5 1 S
7
LA
3 |H = 5
18] LM
PLF 060 SERVO MODELLERI
Uyumlu motor boyutlan :@14*30/@50*3/4-@5.5-@70 .
|Parametreles]  Oran a4 | 5 7 | 10 }
Nominal gikig torku 165 | 27 27 185 | 88 g
Tork dayamm _Mominal gike torkunun iki kat |
Analet(kgem’ ) 0.107 0.094 0092 | 0.8l [ 0.081
: Izin verilen radyal yuk N: 4BS |
Igin werien eksenel yiik N 380
| Tekni Parumpirgler
Bl girn b [nfmis) 3000 | M girkg hes [rmin o]
Fadlama Vol ares yedlams [Oream Sacakiran Kudiassbmian | -25--90°C |
ket genel Otalasma einH) 0000
[Tarm yisk verimusipy) W
Wiary baglants yerindeki taslak spm | 1= Agirhk Likg
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PLFO90 Serisi Planet Reduktorler

750W servo motorlar ve 86 (Nema34)
gdvde step motorlarigin yuksek tork, dusuk
bosluklu planet reduktor ¢cozumleri.

GiRIiS DEVRI @ VERIMLILIK
Maks. 6000 rpm %97 tek kademe

JKON-TEK

To Be The Best Motion Control Provider

BOSLUK DEGERI
< 3 arcmin

GENEL OZELLIKLER - GIRIS MIL | GIKIS MiL | NOMINAL ~ -
GRON KODU | KALINLIGH | KALINLIGH | cikis | TREFRN | TREREL | ORI
JKON-TEK PLF90 serisi, planet disli (mm) (mm) TORKU
mimariye sahip kompakt yapisiyla giic PLF090-L1-
aktanmim dengeli bicimde dagitarak yiksek 3.5.p2-14 | 12714 19 60 3 13 NEMA34 165.00
torvk, yuksek verimlilik ve ylksek hassasiyet PLF090 | PLFO90-L1- _— o 045 ] 5 86 GOVDE 165.00
saglar.. Servo ve step motorlar.l.a Fam o (STEP) | 5-52-P2-14 D b 3 STEP :
uyum icinde calisan bu seri, distk gurilti PLF090-L1- MOTORLAR
seviyesi ve hassas geri bosluk degerleri ile 10-52-p2-14 | 127-14 19 395 3 110 165.00
endUstriyel otomasyonda surdurtlebilir PLF090-L1-
L performans sunar. 3-§2-P2-19 19 22 60 3 1:3 o 165.00
( T o 11
PLANET DISLi MiMARISi PLF090 | PLFOSO-LT- |4 2 945 3 15 | SERVO  165.00
(SERVO) | 5-S2-P2-19 MOTORLAR
Coklu disli temas yuzeyleriile yukui esit PLF090-L1- 19 7 395 3 110 165.00
dagitarak aginmay1 azaltir, kompakt 10-S2-P2-19 : : )
Olcllerde ylksek tork aktarmi ve uzun
L 6marld kullamm saglar.
( (
USTUN ENERJI VERIMLILIGI TEKNIK OZELLIKLER:
Optimize edilmis disli geometrisi sayesinde . .
tek kademede %97, iki kademede %95 Ozellik Deger
L verimlilikle gl¢ kayiplanm minimumda tutar. Goévde Boyutu 750W Servo Motorlar ve 86(Nema34)
(.. ; : Govde Step Motorlarigin uygun
DUSUK BOSLUK HASSASIYETI
Girig Devri Maksimum 6000 rpm
Konumlandirma uygulamalarnnda 3 arcmin’e
kadar dU§en b0§|_uk deéerl_eri ile tekrar Verimlilik %97 (tek kademe“), %95 (g]ft kademe“)
_ edilebilirlik ve yiksek dogruluk saglar. Bosluk (Backlash) < 3 arcmin (tek kademe), < 5 arcmin (ift kademe)
( ;
SESSIZ VE DAYANIKLI Calisma Guriltist < 65 dB, titresimi azaltilrms yap1
65 dB’nin altindaki calisma giirtiltiisti ve Uyumlu Motorlar ~ Servo motorlar ve agik/kapali cevrim step motorlar
titresim azaltilms yapist ile uzun sireli Cikis Torku Agir yik uygulamalannda yiiksek ve dengeli tork aktarimi
L kullanimlarda bile stabil performans sunar. L
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] 1
PLF 090 STEP MODELLERI
Uyumlu motor boyutlan :@14*35/@73*3/4-06.5-098.5
Parametreler]  Oran 3 | a4 [ s [ 7 T
Mominal cikeg torku 60 | B8 | oS48 | B4 | 395
Tork dayanimi Mominal gikoeg torkunun iki kati
Ataket{kgem” } 0.4 0.309 0291 | 0285 | 0.283
| lzim verilen racyal yik 0| ] 1020 ) |
Ltim verilen eksenel yik N | B50
| Tekni Parssa el
Pnmenal g han_[rfmin) 2000 | Meaw gieig ez [rFmin} -
Fafilama Yol gres yuplama [Drtam Scakbjren Mulandmas | -4 -90°C
Murulum e [Drtalama smunfH) | ooh |
Tam ks ek o .
Py Buflarsts porinchoki taslak s | 1= Ak | kg
) Lk [
i ™
- - i
- m— f -,L
[ 0 | |
s 5 o i‘: }l
! | - !
PLF 090 SERVO MODELLERI -
Uyumlu motor boyutlan :@19*35/@70*3/4-06.5-090
P reler]  Oran 3 | 4 s [ 7 | 1
Maominal cikis tarku B0 | ® | o045 | B4 | 305
Tork dayanems _MNominal grkis torkunun iki kats
M:lk.‘t[kgcrn#} o4 I 0309 0791 | 0.285 | 0.283
[ Izin werilen rachyal wik N 1020
Izin verilen eksenel yik N 850
| Trknik Paramesroler )
Mgminad girig bz {rfrmin] 1] Ml girig ez frfming -]
[Yaiiama Yoka gres yaglama Ortam Sacakinan Kisdlandmas: | - 35 -00°C ]
Eemaum el Orialima Gmie{H) | 0000
[Tiaen il werimblgi(y) . %6 :
Plany Bularss yesiecdehi tavlak g | 1= Atk | g
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PLF120 Serisi Planet Reduktorler

1-2 kW s1imifi servo sistemlerigin yUksek
tork kapasitesi ve dusuk bosluk avantaji
saglayan endistriyel planet redtktor
codzumleri.

GiRIiS DEVRI @ VERIMLILIK
Maks. 4800 rpm %97 tek kademe

JKON-TEK

To Be The Best Motion Control Provider

BOSLUK DEGERI
< 3 arcmin

GENEL OZELLIKLER - GIRIS MIL | GIKIS MiL | NOMINAL ~ -
GRON KODU | KALINLIGH | KALINLIGH | cikis | TREFRN | TREREL | ORI
JKON-TEK PLF120 serisi, planet disli (mm) (mm) TORKU
mimariye sahip kompakt yapisiyla giic PLF120-L1-
aktanmim dengeli bicimde dagitarak yiiksek 5.52.p2.24 22724 32 148 3 15 1KW-15Kw- | 270.00
tork, yiiksek verimlilik ve yiiksek hassasiyet PLF120 PLF120 2KW
saglar. Servo ve step motorlarla tam (SERVO) i SERVO
glar. 5 P flariatam - L1-10- 22-24 32 93 3 110 MOTORLAR = 270-00
uyum icinde calisan bu seri, distk gurilti S2-P2-24
seviyesi ve hassas geri bosluk degerleriile
endUstriyel otomasyonda surdurtlebilir
performans sunar.
; (
PLANET DiSLi MIMARISI TEKNIK OZELLIKLER:
Coklu disli temas yuzeyleriile yukui esit . .
dagitarak asinmayr azaltir, kompakt Ozellik Deger
Slcllerde yiiksek tork aktanmi ve uzun Govde Boyutu  TKW - 1.5 KW - 2 KW Servo Motorlar icin uygun
L Omurld kullanim saglar.
( Giris Devri Maksimum 4800 rpm
USTUN ENERJI VERIMLILIGI Verimlilik %97 (tek kademeli), %95 (cift kademel)
Optimize edilmis disli geometrisi sayesinde : s
te‘I)( Kademede ‘%?97,51‘k1gkademede %35 Bosluk (Backlash) < 3 arcmin (tek kademe), < 5 arcmin (¢ift kademe)
verimlilikle gl¢ kayiplarint minimumda tutar. Calisma Guraltist < 65 dB, titresimi azaltilrms yap

~\

DUSUK BOSLUK HASSASIYETi Uyumlu Motorlar ~ Servo motorlar ve agik/kapali gevrim step motorlar
Konumlandirma uygulamalarnnda 3 arcmin’e
kadar disen bosluk degerleriile tekrar \
edilebilirlik ve yiksek dogruluk saglar.

Cikis Torku Agir ylk uygulamalarnda yiksek ve dengeli tork aktanmi

SESSIZ VE DAYANIKLI

65 dB’nin altindaki calisma gurdltisi ve
titresim azaltilmis yapisi ile uzun sireli
kullanimlarda bile stabil performans sunar.
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PLF 120 SERVO MODELLERI

#10

Uyumlu motor boyutlar :@24*58/@110*4/4-@9-@145

|Parametreler,  Oran 3 | 4 | 5 | T 10
Nominal gk torku 148 | 222 | 235 | 1538 93
Tork dayanmi Meminal gikis torkunun iki kan
Atalm:[kgcm* 1 1.65 122 115 113 111
lzin verilen radyal yik N | ) 7230
Izin verilen eksenel yiik N 1550
Teknis Parsmetreler
[Preceninad gy hu i) 3000 Wi girig bay [mfmin AB0D
[Yadiama Yok gres yaglama Oriam Scakighnn H.\.duntrlwl - 25~-00°C
[Kurulum genel ‘Ortalaema Omas{k) 20000
[Taen yil venmilgaly) G
Flang baglant yesindiki Taslak agrs | 1- Agarhik G.Akp
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